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Instrukcja wykonawcza

1. Wykaz przyrzadow

a.

Urzadzenie do pomiaru e/m typ LIF-04-025-1, (zawierajace lampe oscyloskopowgq,
solenoid i woltomierz) zasilane transformatorem typ LIF-04-026-2. Transformator
o czestotliwosci 50 Hz umieszczony jest w oddzielnym bloku ze wzgledu na koniecznos¢
zabezpieczenia lampy oscyloskopowej przed wptywem rozproszonego pola
magnetycznego.

Stabilizator napiecia typ SN-103 do zasilania obwodu solenoidu.

Miernik do pomiaru natezenia pradu w solenoidzie.

2. Cel éwiczenia

Wyznaczenie tadunku witasciwego elektronu (stosunku fadunku elektronu do jego masy - e/m)
poprzez pomiary parametrow ruchu wigzki elektrondw poruszajgcych sie w podiuznym polu
magnetycznym.

3. Schemat uktadu pomiarowego

stabilizator napiecia

1 - Ekran lampy oscyloskopowej.
2 — Pokretta do regulacji parametrow obrazu.
3 - Regulacja napiecia przyspieszajacego.



4. Przebieg pomiarow

1.
2.

Potaczy¢ ukfad zgodnie ze schematem z pkt. 3.

Wiaczy¢ urzadzenie pomiarowe do sieci; po uptywie okoto 1 min na ekranie powinien
pojawi¢ sie poziomy lub pionowy odcinek w zaleznosci od ustawienia przetacznika X/Y
zmiennego napiecia odchylajacego, umieszczonego na tylnej $cianie przyrzadu.
Wyregulowac jasnos$¢ obrazu przy pomocy pokretet jasnosci, ostrosci i astygmatyzmu;
unika¢ zbyt duzych jasnosci obrazu ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia lampy
oscyloskopowej. Pokrettem ,,amplituda x, y” przeprowadzi¢ regulacje dtugosci Swiecacego
odcinka na ekranie lampy.

Za pomocg pokretta ,Regulacja W.N” ustawic
przyspieszajacego U w przedziale od 900 do 1500 V.
Wiaczy¢é do sieci stabilizator napiecia. Dla danego napiecia przyspieszajacego U
stopniowo zwieksza¢ natezenie pradu I w solenoidzie do momentu przejscia $wiecgcego
odcinka w punkt. Zanotowa¢ warto$¢ natezenia pradu I; powtérzy¢ pomiary trzykrotnie.
Analogicznie pomiary wykona¢ dla kilku wartosci napie¢ przyspieszajacych (podanych
przez prowadzgcego) zarowno dla pionowego jak i dla poziomego odcinka $wiecgcego na
ekranie.

dowolng warto$¢ napiecia

5. Opracowanie wynikow

1.

Usredni¢ poszczegdlne wyniki pomiardw natezenia pradu I dla poszczegdélnych napieé
przyspieszajgcych U. Przyja¢ 5% doktadnos¢ okreslenia napiecia przyspieszajacego U.
Wyznaczy¢ niepewnos¢ catkowita u(I).

Obliczy¢ wartos¢ e/m dla kazdego napiecia przyspieszajacego U i dla obu badanych
kierunkéw (poziomego i pionowego) korzystajac ze wzoru:

e _87T2'U'k2
m Bz-li(y)

gdzie: B = #o%l

B — wartos$c¢ indukcji magnetycznej,

| - odlegtos¢ ptytek odchylajacych od ekranu: dla odchylania poziomego -
I, = (0,221 + 0,001) m, dla odchylania pionowego - /, = (0,183 £+ 0,001) m,

Uo = 4m - 1077 N/A? - wspdtczynnik przenikalno$ci magnetycznej prézni,

g = (7200 + 50)% - gestosc¢ zwojow (ilos¢ zwojéw na jednostke dtugosci),

k - numer kolejnego ogniskowania elektronéw.

Dla kazdego przypadku obliczy¢ niepewnosé ztozong u.e/m).

3. Usredni¢ otrzymane wyniki e/m. Obliczy¢ odchylenie standardowe wartosci $redniej.

6. Proponowana tabela pomiarowa (do zatwierdzenia u prowadzacego)
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