Rodzaj niepewnosci Spos6éb wyznaczania

Niepewnosci pomiarow
bezposrednich

Dla serii n rwnowaznych pomiardéw niepewnosé

Niepewnos¢ standardowa typu A _ _ _
pomiaru u(x) utozsamiamy z estymatorem

niepewnos¢ statystyczna odchylenia standardowego $redniej s(X)
. . . _ Dz (g — %)?
(pomiary powtdrzone n-krotnie) us(x) =sx) = W
gdzie X = 1 X;
n i=1
Uwzglednia:

Niepewnosc¢ standardowa typu B 4 o _ _ .
— niepewno$¢ wzorcowania (np. niepewno$c

przyrzadu pomiarowego ApX)
- niepewnos$¢ eksperymentatora Aex

niepewnos¢ szacowana

(wykonany jeden pomiar lub — niepewnos¢ odczytu wielkosci tablicowych Aix
wyniki nie wykazuja rozrzutu) — inne niepewnosci
0 = (Apx)2 N (Apx)? N (Apx)? N
U= 73 3 3

Niepewnos¢ standardowa _ / ) )
catkowita ux) = Jua(x) + up(x)
(standard uncertainty) ( >

) 1 o(x; — %)% (A,x (Agx)?2  (Apx)?
(gdy obydwa typy niepewnosci Ai B | u(x) =\] lnl(gl - 1)) + p3 ) + 63 + t3 +
wystepujg réwnoczesnie)
Niepewnosci pomiarow
posrednich
Niepewnosc¢ ztozona, Dla wielkosci:y = f(xq, X3, -.. X)
ktorg wyliczamy korzystajac
z wyznaczonych niepewnosci af\? ,
standardowych u( x;) pomiaréw uc(y) = Z I u?®(x;)
bezposrednich =

(combined standard uncertainty) |(wielkoéci x; sa nieskorelowane)

Niepewnos¢ rozszerzona U(x) = ku(x) lub  U.(y) = ku.(y)
(expanded uncertainty)
w wiekszosci zastosowan (w tym w LPF) przyjmuje sie k=2

Zapis niepewnosci Dla niepewnosci standardowych zalecany jest zapis
i wyniku pomiaréw z uzyciem nawiaséw, dla niepewnosci rozszerzonej

Z uzyciem symbolu +.

(obowigzuje zasada podawania 2 Pomiar masy

cyfr znaczacych niepewnosci po m=2,026 kg, u(m)=0,036 zapis m=2,026(36) kg

zaokragleniu do gory) Obliczona wartosc objetosci bryty i jej niepewnosc

V=23,5835 m3, uV)= 0,786 m3, UgV)=1,572 m3
zapis wyniku: V=(23,6+1,6) m3




