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Wydzial Podstawowych Problem6w Techniki

Regresja liniowa w Excelu

Ponizej przedstawiony zostanie jeden ze sposobdw obliczenia wspotczynnikéow réwnania
liniowego metodq regresji liniowej w Excelu.

Numer pomiaru T [s] Tt [s 2] I [m] .

1 1,38 1,9044 0,5 ’
2 1,68 2,8224 0,7
3 1,9 3,61 0,9 .
4 2,11 44521 1,1 : .
5 2,26 5,1076 1,3 R
6 2,46 6,0516 1,5
7 2,61 65,8121 1,7 15 r
8 2,76 7,6176 1,9 E .
9 2,88 8,2944 2,1 = .

1

.
[ ]
05 ™
o]
1 2 3 4 5 6 7 8 9
T[]
Rysunek 1.

Na rysunku 1 przedstawione sg przyktadowe dane - zalezno$¢ okresu drgan T od dtugosci
wahadta /. W tym przypadku przyjmujemy, ze rownanie liniowe bedzie postaci:

l=aT?+b

dlatego dane w tabeli zostaty odpowiednio
£24 - X v f | -REGUNP(ESELL;DS:D1L;1;1) przygotowane, czyli mamy kolumne T2 i kolumne /.
A4 B ¢ D £ £ * Na wykresie /(T?) mozemy potwierdzi¢, ze punkty
2 Numerpomiaru T [s] T'[s]  I[m] uktadajg sie na linii prostej.
3 1 1,38 1,9044 0,5
4 2 168 | 2,822 | 07 Najpierw zaznaczmy w arkuszu macierz 2 x 3 -
5 3 1,9 3,61 0,9
5 4 211 | ass21 | 11 patrz rysunek 2. W pasku formuty, po znaku
;’ 2 ;i: Z;gi: i: rownosci ,=" zaczynamy wpisywac¢ nazwe funkcji i
9 7 261 | 68121 | 17 uzupetniamy dane w nawiasie (np. uzywajac
10 8 2,76 7,6176 19 H H : 4 H H
" . 2ss | 8204a | 21 myszki) rozdzielajac dane srednikami
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REGLINP(znane_x;znane_y;stata;statystyka).
Parametry ,stata” i ,statystyka” powinny miec
wartos¢ 1. Zamykamy nawias i naciskamy
kombinacje klawiszy Ctrl + Shift + Enter. Macierz
powinna wypetni¢ sie liczbami.
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Rysunek 2.
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Znaczenie liczb w macierzy wyjasnia rysunek 3:

2
|=a*T"+b
wartosé wspotczynnika kierunkowego a = | 0,250046  0,00331 b warto$¢ wyrazu wolnego
niepewnosé wartosé wspéiczynnika kierunkowego u(a) = 0,00279 0,015575 u(b) niepewnosé wartosci wyrazu wolnego
wspblezynnik korelacji liniowej r* = 0,999129 0,017281 u(r’) niepewnost wspoiczynnik korelacji liniowej

Rysunek 3.

Prosze pamietaé¢ iz rownie wazne jak wspotczynniki a i b réwnania liniowego sg ich
niepewnosci u(a) i u(b). Tak wspdtczynniki @ i b jak i ich niepewnosci zwykle sg wielkoSciami
mianowanymi, czyli majg wymiar. W naszym przypadku wymiar a i u(a) to m/s? a wymiar b i u(b)
to m. Nalezy takze pamieta¢ o odpowiednim zaokragleniu otrzymanych wartosci przy wpisywaniu
ich to sprawozdania:

a = 0,2500(28) m/s> i b =0,003(16) m

Ostatecznie mozemy doda¢ linie do wykresu np. jako linie trendu - patrz rysunek 4.

Numer pomiaru T [s] T [si] I [m] ss
1 1,38 1,044 0,5 ’
2 1,68 2,8224 0,7
3 1,9 3,61 0,9 .
2
4 2,11 4,4521 1,1 o
5 2,26 5,1076 1,3 -
6 2,46 6,0516 1,5 ’
7 2,61 65,8121 1,7 s *
8 2,76 7,6176 1,9 E e
9 288 82044 2,1 = e
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I =a*T"+b
wartosé wspdtczynnika kierunkowego a = 0,250046  0,00331 b warto$¢ wyrazu wolnego
niepewnosé wartosé wspofczynnika kierunkowego ua) = 0,00279  0,015575 u(b) niepewnos¢ wartosci wyrazu wolnego | ]
wspélezynnik korelacji liniowsj r* = 0,999129 0,017281 u(r’) niepewnosé wspéiczynnik korelacji liniowej
Rysunek 4.



